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Automaten

Zustandsüberführungsfunktion: Skv+1 = d(Egv, Skv) 

Ausgabefunktion: 
Medwedew: Ausgabe identisch mit aktuellem Zustand 
Ahv = Skv 

Moore: Ausgabe ergibt sich aus aktuellem Zustand 
Ahv = l(Skv) 

Mealy: Ausgabe ergibt sich aus aktuellem Zustand und Eingabe 
Ahv = l(Egv, Skv)
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Zustand 

Eingabe / Abfrage 

Ausgabe
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Flipflops
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(R & S) = 1 -> Qv+1 = 0  (J & K) = 1 -> Qv+1 = ¬Qv  
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