Formelsammlung EMS SS2014 Seite 1

Hinweis: manche Formeln setzen vereinfachende Annahmen voraus und sind daher nicht universell

anwendbar.

Mathematische Grundlagen
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Allgemeine Grundlagen Mechanik
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Allgemeine Grundlagen Elektrotechnik

Po=Uq- 14
P,=3-Ugs-Ig-cosyp
Uny =V3-Usy
S=3-Us-Ig
Py =S5"-cosy
Q=S5 sing
p(t) =wu(t) -i(t) (Momentanleistung)
1 to+T
P = T / p(t)dt (Wirkleistung)
to
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Gleichstrommaschine (allgemein)

M; =c®-14
Ui:C(I)-Q
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Up=U;+Ra-1a
Pmechq,i = MZQ = Ui'IA
Gleichstrommaschine (fremderregt)
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Gleichstrommaschine (Feldschwichung)
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Gleichstrommaschine (Reihenschluss)
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Drehstrommaschine (allgemein)
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Synchronmaschine
Up-Us=j-Xs-Ig (Xs = Xq = X,)
Up—-Us=j Xa Ig+j - Xq- 1, (Xa#Xy)
US . Up - sind
My=3p ———— starres Netz
: P WNetz 'XS ( )
Mg =3- wi -Up -1, (Drehmomentsteuerung)
s

Asynchronmaschine
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Mk = S 4 Sk
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Pp=Py—Pys=Py—3 Rs-I3= M- Qn
Prech =Pp—Pyr=(1—35)-Pp
Pyr=3-Ry-If =5-Pp
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Schleifringldufer mit Rotorvorwiderstand

s* _Rp+ Ry
S o RR
Transformator
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Netzgefiihrte Stromrichter

Ugia = Ug; - cosa

52:P2+Q2
Q*=Qi+ D’
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Netzgefiihrte Wechselstrombriickenschaltung

2v2
va =220,
™
I, =14 (Effektivwert)
2v/2
Inl = 'Id
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A= i - |cos a
™

2
Ujg=Uygi-cosaa——-w-Ly-1Iy
T

cos (a+u) = cosaw — %j
Netzgefiihrte Drehstrombriickenschaltung
U= 32
s

2
I, = \/; Iy (Effektivwert)
V2-V3

™

Inl = 'Id
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A= 3. |cos a|
T

Ug=Uy; - cosaf§~ka~Id
T

Tiefsetzsteller

Te
UL:?~Ud:a'Ud

Hochsetzsteller

T 1
_T—TE'U‘I— —a U

Uq
Zweiquadrantensteller (gleichzeitige Taktung)
UL = (2&71) 'Ud

Selbstgefiihrte Drehstrombriickenschaltung

1
Upo = 3 (a0 + upo + Uco)
Blocktaktung
V6
Ulab = Ulbc = Ulca = Ud
s
Raumzeigermodulation
2 2
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