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Hinweis: manche Formeln setzen vereinfachende Annahmen voraus und sind daher nicht universell

anwendbar.

Mathematische Grundlagen
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Allgemeine Grundlagen Mechanik
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Allgemeine Grundlagen Elektrotechnik
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Gleichstrommaschine (allgemein)
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Gleichstrommaschine (fremderregt)
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Gleichstrommaschine (Feldschwichung)
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Gleichstrommaschine (Reihenschluss)
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Drehstrommaschine (allgemein)
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Synchronmaschine
Up—-Ug=j-Xs-Ig (Xs = Xa = Xq)
Up—-Us=j - Xa Lg+j Xq-1, (Xa#Xq)
Us - Up -sind
My=3p ———— starres Netz
! b WNetz * XS ( )
My =3- 2. Up - I, (Drehmomentsteuerung)
ws

Formelsammlung EMS 2 SS 2018



Elektrische Maschinen und Stromrichter
Elektrotechnisches Institut (ETI) - Prof. Dr.-Ing. Michael Braun

AT

Karlsruher Institut far Technologie

ETI

Elektrotechnisches Institut

Asynchronmaschine
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Schleifringlaufer mit Rotorvorwiderstand
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Netzgefiihrte Stromrichter
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Netzgefiihrte Wechselstrombriickenschaltung
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Netzgefiihrte Drehstrombriickenschaltung
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Gleichstromsteller

cos (a4 u) = cosa —

Tiefsetzsteller
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Hochsetzsteller
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Zweiquadrantensteller (gleichzeitige Taktung)
Up = (20— 1) - Uy

Selbstgefiihrte Drehstrombriickenschaltung

upo = = - (Ua0 + Ubo + Uco)
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Blocktaktung
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Raumzeigermodulation
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