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Aufgabe 10
a) Dichtefunktion
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Abbildung 6: Dichtefunktion der ZV X

b) Verteilungsfunktion
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Abbildung 7: Verteilungsfunktion der ZV Y
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Aufgabe 12
a) Dichtefunktion
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Abbildung 8: Dichtefunktion der ZV X

Aufgabe 13
Dichtefunktionen und Simulation
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Abbildung 9: Dichtefunktionen der Zufallsvariablen D
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Aufgabe 14
a) Dichtefunktion
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Abbildung 10: Dichtefunktion der ZV X

Zusammenfassung
• Verteilungsfunktion einer ZV X:

FX(x) = P (X ≤ x) =
x∫

−∞

fX(u) du (Def. 4.1-2,4)

• Eigenschaften einer Dichte:

(i) fX(x) ≥ 0 ∀x ∈ R (Def. 4.1-4)

(ii)
∫ ∞
−∞

fX(x) dx = 1 (Kap. 4.1)

• Erwartungswert:

E(X) =

∫ +∞

−∞
xf(x) dx X diskret

=

∞∑
n=1

xnpn (5.1-1,2)

• Varianz:

var(X) = D2(X) = E([X − E(X)]2) = E(X2)− E2(X) (5.1-5)

• Funktionen von ZV: Y = g (X)

fY (y) =

N∑
k=1

fX(xk)

|g′(xk)|
mit x1, . . . , xN : reelle Wurzeln von y = g(x) (4.2-9)

E(Y ) = E(g(x)) =

∫ +∞

−∞
g(x)f(x) dx (5.1-7)

• Charaktertische Funktion:

ϕ(s) := E(ejsX)
X diskret

=

∞∑
n=1

ejsxn · pn (Def. 5.2-1)
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