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Losung 1 (8 Punkte)

1. Moore Automat: Die Ausgabe héngt vom aktuellen Zustand ab. Mealy Automat: Die
Ausgabe hiangt vom aktuellen Zustand und der Eingabe ab.

2. Als Automat wird ein Mealy-Automat verwendet, da die Ausgabe von der Eingabe
abhangt und nicht nur vom Zustand.
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3. Als Automat wird ein Moore-Automat verwendet, da die Ausgabe nur von dem aktu-
ellen Zustand abhéngt.
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Losung 2 (8 Punkte)

1. Die angegebene Schaltung enthélt eine Riickkopplung. Die Ausgangsvariablen ¢ und d
héngen nicht nur von den augenblicklichen Werten der Eingangsvariablen a und b ab,
sondern auch von deren Werten zu vergangenen Zeitpunkten.
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2. Zustandsvariable ¢, Ausgangsvariablen sind ¢ und d:
qg = ¢
q = (aVvb)A(abVvg)=abVaqdVvbd =abVvbqg
d = @vb)A7
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3. Zustandsiibergangstabelle:
qg a bl qg d
0 0 00 1
0 0 1//0 1 &
0O 1 00 1
0 1 1] 1 0 instabil, geht nach & iiber
1 0 01 O
1 0 1] 0 O instabil, geht nach & iiber
1 1 01 O
1 1 1|1 0 &
4. Zustandstibergangsdiagramm (Automatengraph):
0-/1 1-/0
11/0
01/0

5. Die Schaltung iibernimmt und speichert den am Eingang a anliegenden Wert, falls der
Eingang b gesetzt ist. Der gespeicherte Wert wird am Ausgang ¢ ausgegeben. d ist ein
negierter Ausgang (aufer in den Ubergangsphasen).

Die Schaltung verhalt sich also wie ein pegelgesteuertes D-Flipflop mit dem Datenein-
gang a, b als Takt, ¢ als Ausgang und d als negiertem Ausgang.
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Losung 3 (9 Punkte)
1. Es gibt 3 Zustédnde demnach werden 2 Bit zur Zustandskodierung benotigt.
zo: Warte auf Miinze Ausgabe: 00
z1: Miinze eingeworfen, warte auf Spiel beginn Ausgabe: 10
29: Spiel lauft Ausgabe: 01

Zustandskodierung ist frei wahlbar, muss aber eindeutig sein. Bei 4 Zusténden sind
zwel Zustandsvariablen erforderlich. Hier seien die Zustande dual kodiert. Kodierte

S,A,C
1--
Ablauftabelle:
G g5 | S A Ca" g | DY Dy ai af
o o0o- - 0 0 0 0 0 0 0
0O o0} - - 1 0 1 0 1 0 0
o 1}(- 1 - 0 0 0O 0 1 0
o 1(0 0 - 0 1 0 1 1 0
0O 1|1 0 - 1 0 1 0O 1 O
1 00 - O 0 0 0O 0 0 1
1 010 - 1 0 1 0 1 0 1
1 01 - - 1 0 1 0 0 1
2. Aus der Ablauftabelle folgt: o} =¢t, af =g}

Die disjunktiven Minimalformen der Ansteuerfunktionen D}, D{ lassen sich leicht an
der kodierten Ablauftabelle ablesen.

D} = ¢{SV¢SA,  Dj = @@ CVa'gSAV ¢(g'SC

3. Aus den Ansteuerfunktionen und den Ausgabefunktionen kann das Schaltwerk leicht
mithilfe eines PLAs implementiert werden.
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