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https://studium.kit.edu

ILIAS

« Aktueller Vorlesungsplan

* Folien der Vorlesungen

 Ubungen und Lésungen

« AnkUndigungen

« Link zu aktuellen Vorlesungsaufzeichnungen (2023)

« Mitschnitte der letztjahrigen Vorlesungen (2021+2022)
« Diskussionsforum mit den Dozenten (Schwarzes Brett)

Klausurtermin: 23.08.2023, 11:00 Uhr (Stand heute, 0.G.)
Dauer: 60 Minuten
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Videomaterial der Veranstaltung _\j(IT

Karlsruher Institut fir Technologie

KIT-ILIAS: Vorlesungsaufzeichnur X + v - X
& C' @ iliasstudium kit.edu/ilias php?ref_id=2017047&cmdClass=xocteventgui®&cmdNode=pk:pc:17t&baseClass=ilObjPluginDispatchGUI =~ v * L 0O &2 ¢
@ ZEUS WebServices.. & Google [ KIT-ILIAS: 24576 - E... M 24576 - Echtzeitsys... EZ SAP Analytics Cloud || Startseite . Unycom 2022.4 Weitere Lesezeichen

SIT @ ne o @

Magazin > Organisationseinheiten > KIT-Fakultét fur Informatik > SS2023 » 24576 - Echtzeitsysteme > Vorlesungsaufzeichnungen, Echtzeitsysteme, SS 2022

(1-20von28) zuriick | weiter Seite| 1 ~ Filter anzeigen Spalten Zeilen~ Export+ -

Vorschau Aufzeichnungen  Titel Referent/in  Aufnahmestation Start 4 Aktionen
Echtzeitsysteme (SS 2022) 01 CS 30.46 Chemie Neuer Hoersaal ~ 19.04.2022 - 15:40 m
Echizeitsysteme (SS 2022) 01 CS 30.46 Chemie Neuer Hoersaal ~ 20.04.2022 - 13:55
Echizeitsysteme (SS 2022) 02 CS 30.46 Chemie Neuer Hoersaal  26.04.2022 - 15:40 m
Echizeitsysteme (SS 2022) 02 CS 30.46 Chemie Neuer Hoersaal ~ 27.04.2022 - 13:55 m

1716
B

17.04.2023

A2 Suchen
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Audience Response System AT

rrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrr

* Nutzung von Mentimeter

 https://www.menti.com

» Abstimmungsfragen (freiwillig)
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Was bedeutet ,Echtzeit"?
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Feedback und offene Tilren ﬂ("'

Fragen, Feedback, Verbesserungsvorschlage, Probleme

thomas.laengle@Kkit.edu

Sprechstunde: nach Vereinbarung (per E-Mail)

Vorlesungsassistenz: Dr. Christoph Ledermann
christoph.ledermann@Kkit.edu

M. Sc. Tom Huck
tom.huck@Kkit.edu

Organisation: Nina Maizik
nina.maizik@kit.edu
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Literatur

Empfohlenes Buch zur Vorlesung:

Heinz Worn und Uwe Brinkschulte
Echtzeitsysteme

Springer

ISBN: 978-3540205883
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Zusatzliche Literatur ﬂ("'

Dieter Zobel Echtzeitsysteme
Echtzeitsysteme

Springer
ISBN: 978-3540763956
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Zusatzliche Literatur

David J. Smith and Kenneth G.L. Simpson
Safety Critical Systems Handbook
Butterworth-Heinemann

ISBN: 978-0-080967813

Karlsruher Institut fir Technologie

SAFETY
CRITICAL™
SYSTEMS

HANDBOOK

PO G
PROCESS IEC 61511, MADHINERY IFC 62061 AND 150 | 3349

DAVID J. SMI
KENNETH G PSON
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Vorlesung und Ubung _\\J(IT
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Dienstags, 15:45 — 17:15 Uhr
Mittwochs, 14:00 — 15:30 Uhr

e Prasenztermine:

Chemie, Neuer Horsaal 30.46, Chemie-Horsaalgebaude

o Zusatzliches Medium: Diskussions-Forum in ILIAS
— ILIAS-Diskussionsforum (Schwarzes Brett flr Fragen)

— Asynchrone Beantwortung der Fragen durch Dozenten
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Gliederung Echtzeitsysteme SS 2023 AT

Karlsruher Institut fir Technologie

EinfUhrung in die Vorlesung ,Echtzeitsysteme”
Echtzeitprogammierung

Echtzeitbetriebssysteme

Rechnerarchitekturen und HW-Schnittstellen
Echtzeitmiddleware

Echtzeitkommunikation

Hardwareschnittstelle zwischen Echtzeitsystem und Prozess
Gastvorlesung

Regelungstechnik far Informatiker

Beispiele: Sichtprifsysteme, Robotersteuerung und Automobil
Sicherheitskritische Systeme
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Gliederung Echtzeitsysteme SS 2023

Stand: 17.04.2023
Datum # Vorlesung/Ubung
DI 18.4. 1 Einfuihrung und Ubersicht: Echtzeitsysteme
M 19.4. 2 Echtzeitprogrammierung
DI 25.4. 3 Echtzeitbetriebssysteme
Ml 26.4. Al4 UBUNG: Echtzeitprogrammierung
DI 2.5. 5 Echtzeitbetriebssysteme
Ml 3.5. 6 Echtzeitbetriebssysteme
DI 9.5. 7 EBS Rest, Rechnerarchitekturen
Ml 10.5. 8 Rechnerarchitekturen und Busse
DI 16.5. B/9 UBUNG: Echtzeitbetriebssysteme
Ml 17.5. 10 Rechnerarchitekturen und Busse
DI 23.5. 11 Echtzeit-Middleware, Kommunikation
Ml 24.5. C/12 UBUNG: Rechnerarchitekturen und Busse
DI 6.6. 13 Echtzeitkommunikation
Ml 7.6. 14 Echtzeitkommunikation
DI 13.6. 15 Echtzeitkommunikation
Ml 14.6. 16 Analog-Schnittstellen
DI 20.6. D/17 UBUNG: Echtzeitkommunikation
Ml 21.6. 18 Analog-Schnittstellen
DI 27.6. 19 AS Rest, Regelungstechnik Intro 1
Ml 28.6. E/20 UBUNG: Operationsverstarker und AD-Wandler
DI 4.7. 21 Regelungstechnik fir Informatiker 2
Ml 5.7. F/23 UBUNG: Regelung 1 (zeitkontinuierliche Systeme)
DI 11.7. 24 GASTVORTRAG - von Prof. Emde bestéatigt
M 12.7. 26 Beispiele: Robotersteuerung + VL Befragung
DI 18.7. 28 Sicherheitskritische Systeme
M 19.7. 22 Regelungstechnik fur Informatiker 3
DI 25.7. 25 Regelungstechnik fur Informatiker 4
Ml 26.7. G/27 UBUNG: Regelung 2 (zeitdiskrete Systeme)
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