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Zusammenfassung von

Prazession, Corioliskraft
Kriifte n rotierenden Bezugssystemen;

A, =21 O
Gravitationsgesetz

. . ’ ’ — m1m2 R
)eoler’ Korper ibt eune fmzuehewole Kraft Flg = —G—5—"712
auf jeden anderen Korper aus 12

tati Y

Messung der Gravitationskonstante: “Vay,
schwierig, z.B. Torstonswaage; wur auf 4 %zp;»[%
Stellen bekannt; g = 6,67+ 107 Nm2/Rg> 2L,Z)./

Kepler's Gesetze:
Ellipsen.  Flichensatz T2 ®
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Brahes Observatorium Uranienburg auf
der Insel Hven. Im Hauptgebdude
befanden sich auch eine Bibliothek und
eine Buchdruckerei
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Supernovae...
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3.25 Zeichnung aus dem 3. Buch von
Newtons Principia. (Die urspriingliche
Ausgabe erschien 1687, die Zeichnung
stammt aus einer von A. Motte bearbei-
teten Fassung von 1728.) Dargestellt ist
der Zusammenhang zwischen Wurfbe-
wegung und Satellitenbewegung.
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Begrundung aller
anderen Erkenntnisse

& Mechanlk

o Kinematike, twterpretatiow

® Priizisionsmessungen

® Astronomile, twcerpretatiow
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%m{u Halbachse a, foteine H. b, Sxzemrvat £
Nowin = @(A-E) , Vmeax = a(A+E) & (Erdlbahom. ) = 06,0463
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