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Zusammenfassung von 

Präzession, Corioliskraft
Kräfte in rotierenden Bezugssystemen; 

ac = 2 r ω

Gravitationsgesetz
Jeder Körper übt eine anziehende Kraft 
auf jeden anderen Körper aus

Messung der Gravitationskonstante: 
schwierig, z.B. Torsionswaage; nur auf 4 
Stellen bekannt; G = 6,67 10–11 Nm2/kg2

Kepler’s Gesetze: 
Ellipsen    Flächensatz     T2 ∝ r3 

~F12 = �G
m1m2

r212
r̂12

Äquivalenzprinzip!
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