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Zusammenfassung von 

5. Deformierbare Körper

Variabilität von Gestalt und Volumen: 
 Festkörper – Flüssigkeit – Gas

Spannung: σ = F/A Druck: P=F/A Dichte: ρ = dm/dV
 Skalar!

Kompressionsmodul: K = – Druck / rel. Volumenänderung

Dehnung ε = rel. Längenänderung

Elastizitätsmodul E = – Spannung / Dehnung

Scherung: Kraft parallel zur Oberfläche

Hydrostatischer Druck: P(h) = P0 + ρ h g
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Modell zum Gasdruck
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hydrostatischer Gasdruck





Oberflächenspannung




