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1.3 Messungen

•Fehler ./. Unsicherheiten

•Systematische Fehler

•Zufällige/statistische Fehler

•Zentraler Grenzwertsatz

•Fehlerfortpflanzung

•Rechengenauigkeit

•Datenauswertung (Anriss)



Datenauswertung

1-dim 
Messwerte

2-dim 
Messwerte

n-dim: “nTupel”, 
“Ereigniss”, ...

x1 
.
.
.
xm
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.
.
.
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x11, x12, ... x1n 
.
.
.
xm1, xm2, ... xmn

header, E1, x1, y1, z1, ..., theta1 
...
header, Em, xm, ym, zm, ..., thetam 



Datenauswertung

Deskriptive Statistik:  Mittelwert   Breite   Asymmetrie, ... (Momente)

Sind die “Schätzer” robust?

Vergleiche...



Daten und Modelle, Parameteranpassung
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Chiquadrat-Methode

Y

X



komplexe Situationen

Maximum-Likelihood

Monte Carlo-Simulation



2.  Klassische Mechanik
2.1 Kinematik der Massenpunkte

• Ortsvektoren

• Momentanwerte, 
Ort-Geschwindigkeit-Beschleunigung

• Superpositionsprinzip

• Bewegungsgleichungen

• Drehbewegungen



Ortsvektoren



Momentanwerte, 
Ort - Geschwindigkeit - Beschleunigung




