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1.3 Messungen

® Fehler ./. Unsicherheiten

® Systematische Fehler

® /ufallige/statistische Fehler II

® Zentraler Grenzwertsatz % § 19
® Fehlerfortpflanzung Re gl doct

® Rechengenauigkeit H = At skl ¥ igﬁf

® Datenauswertung (Anriss)
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Datenauswertung /)k
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Daten und Modelle, Parameteranpassung /
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2. Klassische Mechanik
2.]1 Kinematik der Massenpunkte

® Ortsvektoren

® Momentanwerte,
Ort-Geschwindigkeit-Beschleunigung

® Superpositionsprinzip
® Bewegungsgleichungen

® Drehbewegungen
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Momentanwerte,
Ort - Geschwindigkeit - Beschleunigung
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