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2.  Klassische Mechanik
2.2 Dynamik der Massenpunkte
• Newton’sche Axiome

• Impuls 

• Energie

• Stoßgesetze

• Reibung

• Schwingungen (1)

• Drehbewegungen (2)

• Rotierende Bezugssysteme



  1

Zusammenfassung v09, Do, 15. November

● Elastizität

● Nichtzentraler elastischer Stoß im Raum
– Reduktion auf 2-dimensionales Inertialsystem in dem               (mitbewegtes System)
– 4 Unbekannte, Impuls- und Energieerhaltung liefern 3 Bestimmungsgleichungen
– Form der Körper und Stoßparameter b liefert vierte Bestimmungsgleichung

● Haft- und Gleitreibung

● Stokes'sche (viskose) Reibung

● Newton'sche Reibung

völlig elastischvöllig inelastisch

“Für nicht zu große Körper, die sich nicht zu schnell bewegen”

“Für schnelle Bewegung großer Körper”

Beispiel-Rechnung: Fallende Kugel im Schwerefeld

Normalkraft, wirkt senkrecht zur
Auflagefläche auf Körper

material-
abhängigImmer entgegen der treibenden Kraft/Bewegung






















