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Vorleistungen
far die Zulassung zur Klausur

e Teilnahme an der Ubung ist verpflichtend:
Maximal zweimal unentschuldigte Abwesenheit

e 60% der Punkte auf den Blattern

e 3 mal Vorrechnen in den Ubungsgruppe
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Zusammenfassung 3

Die Begriffe Fehler und Unsicherheit werden haufig synonym
verwendet.

Systematische Fehler sind Verzerrungen des Messergebnisses, die
von nicht ausreichend berlcksichtigten storenden Einfllissen
verursacht werden.

Statistische Fehler sind zufalliger Natur. Sie kdnnen durch

Wiederholung der Messung unter konstanten Bedingungen (meistens)
erfasst werden.



Zusammenfassung 3
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1.3 Messungen

Fehler ./. Unsicherheiten
Systematische Fehler
Zufallige/Statistische Fehler
Zentraler Grenzwertsatz
Fehlerfortpflanzung
Rechengenauigkeit

Datenauswertung (Anriss)



Datenauswertung
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Datenauswertung TD%
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Daten und Modelle, Parameteranpassung
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Chiquadrat-Methode ( Lz - Mcitode)

\/ hek SQUan pteN dder \(

TV Mmueten \}QY\O\A)\]C \ju) o

0k Yo &9 VLrsdaledansc }[\F T /
A\ T |

Ugl . von Doden % 1c /ﬁ vg

et Moduly, £= Y ) a

N dnun M n Paken, ¥
ga

DN dcy Medell Uk beStimnum .
T Z L(ﬁl - :&E\]GL 4~ E\M&Q(N\ Abw. Dokem—Modil)
7( ) G\[,’L & (N cdadums e Dok N pomte
- l

n T 1,
Tk, T ~ Not = Bngels) R\ o
Nog . . P ety g rond
ed\f\&‘f/\(lﬂ(:v\\l 3
NOE= N pgyer N Param,




Komplexe Situationen
Maximume-Likelihood
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Monte Carlo-Simulation
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2. Klassische Mechanik
2.1 Kinematik der Massenpunkte

o QOrtsvektoren

o (Geschwindigkelt

e Beschleunigung

e Superpositionsprinzip
e Bewegungsgleichungen

e Drehbewegungen
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Momentanwerte,
Ort — Geschwindigkeit — Beschleunigung

MEV]QW\(/\A{\/\ - — —lﬂY\Dl/—\QV_\‘ oL:Q, UYSG\(,V\Q,\A NP QLQJ\N‘LSW

— (Ve bk 7 wrotte

~ L Werswdat ;éﬂﬂ\.l\\SftV\& Sy steme * PUW‘MK:

oS s —

] Pwv»\b\&{

RAltey . resdnn indigluat = WeY [ Bt m
‘ o Plﬁ/g QAWM = (ﬂ&Sb\nw.g\n é)u’\/\/\g ) %{;3‘-

P\f&i%@?ﬁw\/\/\% er%@rg?b(& - weldawe v

X () = Xlt)  ax
(20 ‘ U~ = =
- (’lAU\L ’t’\ “’)Co At

WAl kA Pavtte,  die e
Tt on Lo Ak nseren
At =+, - Lo




<}> _ K X _ )" éx
gz 2 Durdnbdanitts ges i, > = O
D b’t o 'F’ ” ’vcaiL (\>\'4 é/'\:
i bekv, B “\QA‘?M I Momanton
%Q/SC&{\_U\’ Y
X dX 0 At St
+_~/\)T\q:lﬁm%c=d—£—><
&0 ~ aor\ . Ablat

&Q/sbb\wﬁl/\/\h& ehansy :
) U () v = oY

\
\ D - - = T
| _tl —'fo T __(:‘o A’t
\ U O ¢ o
_______ Q — /Q\V\A R —_— —_ —_—
M pmno 6% db T U= X
D 2. Rbluies



Fallmaschine |

Aus: Tipler/vosca: Physik, 5. Auflage @ Spekirum Akademscher Verag 2000
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