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2. Klassische Mechanik
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Erhaltung von Energie und Impuls
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0 Energie- und Impulssatz & Mehrfachpendel

Mmoo Kugdmasse

Tdoole,  elonhsuas

- OO0 e
) K
o erﬂék &a;z,s{—opem_ Ungein
/
Bun= 5 0m) V" = Eun= 3wy B
p=(m) v = P o=k ®
f
Brnsyie satd,  Lampudssakd
@ - 50 l
— = — N _ rLr
V3 A~ Lo :> U = 1:7 3 gy
@ K 3 v * e V™ eAnSekmn ?Y\@
s
3¢ K Laer sonnaen malow |
L> \IQrM‘QL%—rM—:MVM onk holithiys stobende Yasien ¢ Gosdrwd.



Stoldgesetze

OElastischer Stol3: | o (vollig) I'nelastischer Stol3:

S |
Kin Q,Y'\/lfhl"cﬂ,n

(g s nSam e B syl
, NG.Un S’roQa mnt g leidav
', Gus dr

A EL(,{(\ \> V\] De,(;mrm, L U\J(erLQ_ o

9 K eina e {-orrvwxh'zs\m—
Avriecat | et .

(
I

In dr Prais o et T MAsdufs ruan

/ : /
Z Ewin = 2 Buin \ [LY[/ - (U_Q_.
f /
EPI_ = S Pt’ '\ z ?L = Z ?*\'/
Vo iea c\n |
S G

VERSU(HE @ 2 Waen om & LKS



UY\\, TNy )

//

lmpulssak T - o .
rU—\ ’U-'LZO - - rU\

O Inelastischer Stol3:

EL

MU+ Mo = m A + MfL'U‘ = (Mitmo)- v

= -y
n, +MQ,
() L1+72)

wgeinond.| +€ Kin. Bnevtae, = Eyn = E
n .

| L { I 5
7 M szl+mL).‘:

~! e i/\wl’t—@m

-+ Ws’co(u

W “\—M~Ul(l (0 | 1- M, )
Svof = g 1 M Motmy | — Sia’ P
_—

() ) -F(,I«F M >N W

(1)

Rom . V\Jsfots —“% Ewin  Far m, 5y wm,



O Elastischer Stol}:
Tanere oot Ewglie des Systems  Soll sith nidhe andern |

Ensege - und  Impulisatd -

T pa Al " | r L
@ ELLm"U\' t+ iml’u\m =~ a My Uy T 7 My Vg } 9-(7@-
nant
(D M, VU, + WMy = fu\,' - o, vy 2 wnbew
Mol rdew iy lest W, Guadl Terme --
€L
L { [T
QLQ m, (U =UT ) = Mo (U, -V2)
M, (U7 =V ) (W) = My (VR =) LV 4 )
— } Vi,
®_’7 ™y ( V- (\)\l,> = rw‘q_(flfq_’ _’U‘LB
| _
(
{U\I + {\J\l = /U‘Ql —\—f\J\'L
—, (
= 5, =y = = (U =V ) O
\—/'\/_/ ———V
e loav od,qsdnw . Raiotivarsdaw .

vor dunt Sto (B nodn s Sto(?






