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Zusammenfassung v09
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Elastizitat © =~ 3, —,

Nichtzentraler elastischer Stold im Raum

- Reduktion auf 2-dimensionales Inertialsystem in dem vy = () (mitbewegtes System)
- 4 Unbekannte, Impuls- und Energieerhaltung liefern 3 Bestimmungsgleichungen

— Form der Korper und Stol3parameter b liefert vierte Bestimmungsgleichung

Haft- und Gleitreibung

Immer entgegen der treibenden Kraft/Bewegung

Normalkraft, wirkt senkrecht zur

I Auflageflache auf Kérper
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Frg = pg PN Fo = pa by

Stokes'sche (viskose) Reibung Fr = —6rnrv
“Flr nicht zu grofRe Kdrper, die sich nicht zu schnell bewegen”

Newton'sche Reibung

“Fur schnelle Bewegung grolier Kdrper”
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véllig inelastisch 0 < e <1 véllig elastisch

M = g




2. Klassische Mechanik
2.1 Dynamik der Massenpunkte

e Newton’sche Axiome
e Impuls
e Energie
e Stoldgesetze
e Reibung
—> e Schwingungen (1)
e Drehbewegungen (2)

e Rotierende Bezugssysteme



Beispiel: Fall Im Schwerefeld der Erde
mit viskoser Reibung
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Einschub: Naherung durch Reihenentwicklung

von Funktionen
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Harmonische Schwingungen

Erinnerung — Projektion von Kreisbewegung
Kraftgesetze, Bewegungs.Gl., Dgl.-Losungen
Gedampfte Schwingungen

Erzwungene Schwingungen, Resonanz
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0 Schwingung eines Fadenpendels
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0 Federschwingungen
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0O Energiebilanz bel harm. Schwingungen
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Einschub: komplexe Zahlen









