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Starre Korper und Berechnung von Tragheitsmomenten
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Bewegung starrer Korper
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Das Trigheitsmoment Jp eines Korpers bei Ro-
' QJ—W(}WJ Sade ‘ tation um eine beliebige Achse B ist gleich
dem Trigheitsmoment Js um eine zu B parallele
Achse durch den Schwerpunkt S plus dem Trég-
heitsmoment der in S vereinigten Gesamtmasse
M beziiglich B.
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Ort der Tréagheits-
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7vlinder mit diilnnem Mantel ~ Zylindermantel Diinner Stab Diinne Kugelschale
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