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= Torsionssystem:

WinkelrichtgréBe: ca. 8,5 - 1070 Nm/rad

» Masse der kleinen Bleikugeln: je 20 g

Schwerpunktentfernung von der Drehachse: 50 mm

Schwingungsdauer: ca. 10 min

« GroBe Bleikugeln:

Durchmesser: je 64 mm
Masse: je 1,5 kg

Gehdusedurchmesser: 148 mm

= Geh&usetiefe: 30 mm
= Gesamthohe: 500 mm

« Klebeskalen-Linge: je T m

» Klebeskalen-Teilung: dm, cm und mm
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Porttwanne: F =G M/t
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